
附件 1

新一代智能制造联合实验室建设项目指南
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一、项目背景
为支撑格力在智能制造领域的自主技术研发和产业转型升级，以“人工智能+制造”为核心，围绕智能装备、工业互联与数字孪生、工业AI与具身智能三大技术方向，系统推动教师团队开展教学改革与工程研发实践，构建校企协同的智能制造技术攻关与成果转化平台，切实服务于产业前沿需求与职业教育高质量发展。
[bookmark: heading_1]二、项目目标
1.遴选140个左右中、高职院校（含本科层次职业院校，下同）教师团队，其中“智能装备”方向50个左右、“工业互联与数字孪生”方向40个左右、“工业AI与具身智能”方向50个左右。  
2.依托真实产业课题，提升教师的工程实践与跨学科协作能力，培育兼具理论素养与实战经验的“双师型”创新团队。
3.围绕产业升级关键课题开展联合技术攻关，推动科研成果转化为可落地、可推广的场景化解决方案，服务于格力及产业链上下游企业的数字化、智能化转型需求。
4.推动研发案例转化为教学资源与实训项目，为智能制造产业培养人才，提升职业院校技术创新与社会服务能力。
[bookmark: heading_6]三、项目内容
[bookmark: heading_8]从“新一代智能制造联合实验室建设项目选题清单”（附件1.1）的“智能装备、工业互联与数字孪生、工业AI与具身智能”三个方向中，选择一项课题开展研究，产出数据资源、技术研发、教学转化等预期成果。
（一）研究方向
方向一：智能装备
聚焦于高端装备的自主可控与创新应用，旨在补齐产业链在核心硬件上的短板，提升整体技术水平。
主要任务包括：具有智能化功能的核心软硬件平台、部件或关键技术的研发，重点包括数控机床、机器人（工业机器人、人形机器人、协作机器人、四足机器人等）、专用传感器与执行机构（视觉传感器、柔性夹爪、灵巧手等），以及平台的系统设计、驱动控制、轨迹规划等核心技术。
方向二：工业互联与数字孪生
聚焦于智能柔性产线与数字孪生深度融合的关键技术攻关与工程化落地，旨在补齐高端制造领域柔性生产、全域感知、智能决策与闭环优化的技术短板，提升产业级柔性制造与智能运维核心能力。
主要任务包括：工业级柔性制造单元、移动复合机器人系统、工业大数据中台、数字孪生虚实映射系统的研发与工程化部署，重点突破柔性产线全域感知、多机器人协同控制、工业数据智能分析、数字孪生实时映射、产线智能调度与闭环优化等关键核心技术。
方向三：工业AI与具身智能
聚焦工业AI与具身智能核心技术攻关，构建工业场景下多模态感知、自主决策、精准执行、自适应交互的技术体系，推动工业智能从算法模型向物理场景深度落地。
主要任务包括：工业多模态数据感知与融合、工业大模型轻量化部署、具身智能机器人自主操控、数字孪生闭环智能决策、数据智能驱动技术研发与工程化应用、典型工业场景下具身智能应用（如智能装备、汽车制造、3C电子、航空航天、材料与化学、特种作业等），突破工业环境下智能感知、自主学习、动态规划、精准作业、人机协同等核心技术瓶颈，赋能高端装备与智能制造产业升级。
（二）预期成果
根据学校申报的具体课题任务，产出以下成果（具体以学校与格力合作协议中的约定为准）。
1.数据资源：所有课题需以格力提供的可穿戴式采集终端及配套系统为支撑，完成操作行为、设备运行、场景交互等多维度数据的采集—标注—分析—应用，形成可纳入行业数据库的标准化数据资源。
2.技术研发成果：包括但不限于技术方案、技术产品、代码或工艺文件、标准文本等。
3.教学转化成果：包括但不限于教材、课件、教学实训案例等。
[bookmark: heading_10]四、申报要求
（一）申报院校条件
1.申报院校应开设与申报课题相关的专业（包括但不限于机械设计制造、机电设备、自动化等）。
2.申报院校应是高等职业院校或专业基础扎实、科研实力突出的中等职业学校。
3.申报院校需为本项目实施提供面积不低于200平方米的场地，场地层高、承重、消防等条件符合工业装备部署要求，根据平台要求配备必要的380V工业用电及稳定高速网络环境，满足安全运行与实训研究需求。
4.申报院校应具有积极参与产教融合的意愿和计划，将该项目视作学校重要产教融合项目，实行校级领导负责制，为项目实施提供良好的合作保障。
（二）教师团队条件
1.项目主要负责人须具备副高及以上职称，在相关专业领域具有较高造诣和行业影响力，并符合下列条件之一：为省级及以上技术研发推广平台、工程中心或协同创新中心等校企合作项目的主要建设成员，或近三年主持过市厅级以上与申报项目领域相关的纵向科研课题、企业横向技术服务项目，能够支撑产业技术与教学内容融合转化。
2.项目团队成员不少于3人，具备相关领域专业背景或较强的教学改革、课程开发、校企合作和科研能力。
[bookmark: heading_11]五、项目实施
1.组织遴选。职教中心发布项目申报通告，学校组织申报，职教中心与格力公司共同组织遴选。
2.项目合作。入选院校与格力公司就项目内容的实施方案和实施计划进行协商，并签署具体协议，包括项目协议和技术保密协议。
3.实施过程。格力公司及格力智能制造生态链企业为入选院校提供8万元专项课题经费、价值15万元的相关软硬件支持，以及相关科研支持。
（1）硬件支持：一套可穿戴式采集终端及多模态数据采集、标注及分析系统。
（2）软件支持：一套基于行业数据库、涵盖工程管理、设备管理、数据管理、系统管理、数据安全、教学评估六大核心模块的数字化平台。
（3）科研支持：根据企业实际需求，选拔入选院校教师到格力公司及格力智能制造生态链企业参与项目开发（6个月以内）。教师的工资以及食宿、差旅费用由所在学校承担
4.融入教学。入选院校将项目内容融入科研创新和专业教学，提升人才培养与产业需求的对接度。
[bookmark: heading_12]六、验收内容
[bookmark: heading_13]1.项目成果质量。对项目成果进行验收，包括数据集的质量、技术产品或方案的创新性及市场应用价值、教学成果的适用性及对产业人才培养的价值。
2.教师能力提升。通过实际项目成果，考查参与项目教师在科研创新和工程实施能力方面的提升程度。
3.学生能力提升。考查项目成果融入教学实践的情况和效果。
4.企业满意度。了解格力公司及格力智能制造生态链企业对项目成果的满意度，以及在企业实际应用中的效果。
5.专家组意见。专家组在项目实施过程中给予专业指导与技术把关，依规完成项目验收，对项目实施方案、执行情况、成果质量等方面进行综合考察。
6.行业影响力。考查项目在行业内的影响力，包括同行认可度及相关成果的示范推广效果等。
七、项目说明
1.项目保障。职教中心与格力公司将共同组建项目工作组，负责日常协调、服务支持与过程管理；项目设立专家组，对项目实施提供专业指导、中期检查与终期验收。
2.项目验收。项目自签订《项目合作协议》开始到验收截止，不超过2年。项目期满后，将依据合作协议约定及既定目标和验收标准，对各入选院校承担的建设任务完成情况与实际成效进行考核验收。验收通过的，由职教中心与格力公司联合颁发结项证明。逾期未达到验收标准的，不予结项。
附件：
1.1 新一代智能制造联合实验室建设项目选题清单
1.2 新一代智能制造联合实验室建设项目申报书


附件1.1 
新一代智能制造联合实验室建设项目
选题清单
方向一：智能装备类
聚焦高端智能装备核心软硬件研发、装调与应用，突出“装备本体、执行部件、驱动控制、装调运维”，紧扣工业机器人、仿生机器人、智能传感器等装备载体，强化技术攻关与教学转化双重导向。
细分模块1：机器人技术研发与教学转化
1. 机器人故障模拟系统研发与实操数据驱动的实训案例库建设
2. 机器人装调工艺标准化制定与技能训练项目开发
3. 机器人轨迹规划优化研发与多模态数据支撑的技能评价体系构建
4. 机器人工具快换装置多机型适配性研发与人机协同操作优化
5. 3D视觉引导机器人分拣定位精度提升技术研究
6. 机器人系统运维关键技术研究与课程资源转化
7. 协作机器人人机交互安全控制策略研发与实训验证平台搭建
8. 机器人多任务协同作业控制模块研发与产线适配
9. 零部件装配调试技能实训评价与教学场景适配优化
10. 机器人与产线设备联动调试技术研究与实操规范制定
11. 机器人周边设备关键部件适配改造技术研发
12. 机器人关节驱动系统性能优化与实训应用验证
13. 机器人视觉与力控融合抓取技术研发与实操验证
14. 机器人虚拟装调与实物联动实训系统研发
细分模块2：具身智能移动/仿生机器人技术研发
1. 四足机器人步态规划简化算法研发与实训教学应用
2. 四足机器人复杂地形自适应行走优化与性能测试
3. 双轮机器人SLAM建图轻量化技术研发与精度校准
4. 双轮机器人动态避障策略研发与实训场景应用
5. 智能机器人下肢仿生机构设计与步态生成技术研究
6. 四足机器人运动控制教学案例开发与实操数据支撑
7. 移动机器人多传感器融合定位技术优化与数据校准方法研究
8. 机器人下肢关节驱动系统适配研发与性能验证
9. 轮式移动双臂机器人底盘稳定性优化与实训应用
10. 机器人运动捕捉与虚拟仿真联动技术研发
11. 四足机器人低功耗运动控制模块研发与能耗优化
12. 移动机器人语音交互系统适配改造与实操体验优化
13. 机器人下肢机构故障诊断技术研究与案例库建设
14. 小型仿生机器人教学改装套件研发与实训适配
细分模块3：智能执行与感知部件技术研发
1. 机器人夹爪多材质物料抓取适配性研发与力控优化
2. 教学用灵巧手简易结构设计与实训模块开发
3. 工业机器视觉传感器场景适配校准技术研究与实操验证
4. 智能传感器在机器人操作中的应用与数据联动技术
5. 面向工业场景的机器人末端执行器设计研发与教学转化
6. 智能传感器与机器人执行机构适配连接模块研发
7. 机器人遥操终端操作优化与行为数据采集技术研究
8. 机器人末端执行器快换接口标准化设计与实操适配
细分模块4：智能装备装调与运维技术研发
1. 机械臂部件装调工艺标准化研究与操作规范制定
2. 智能装备装调技能实训评价与实操验证
3. 数控机床智能化改造与操作适配性优化
4. 智能装备预防性维保预警研发与运维数据应用
5. 具身智能机器人装调运维实训项目开发与教学转化
6. 智能装备电气控制系统装调过程技能实操数据采集与追溯
7. 智能装备故障诊断案例库建设与实操数据驱动的排查方案
8. 智能装备运维人员操作行为数据分析与技能提升路径研究
方向二：工业互联与数字孪生
聚焦智能柔性产线与数字孪生深度融合，突出“柔性产线、工业互联、数据采集、数字孪生、生产管理”，紧扣产线优化、虚实联动、系统协同等核心需求，强化工程化落地与教学适配双重导向。
细分模块1：工业柔性产线技术研发与应用
1. 电机/减速箱智能柔性装配产线工序优化与效率提升研究
2. 智能装配产线柔性换产技术研发与优化方案
3. 智能柔性产线多设备协同调度系统研发与实操适配
4. 柔性产线全域感知数据采集节点布局优化与数据联动
5. 零件加工智能柔性产线工艺参数优化与实训应用
6. 柔性产线物料转运路径优化与移动机器人调度适配
7. 智能柔性产线不良品分拣机制优化与质检数据联动
8. 多品种小批量生产柔性产线实训场景开发与教学标准化
9. 柔性产线设备运行状态监测技术研究与运维课程开发
10. 柔性产线与立体仓库联动调度技术研发与数据协同
细分模块2：工业互联网与数据采集技术研发
1. 工业数据采集多协议适配管控与实训应用
2. 工业设备数据与操作行为数据融合应用技术研究
3. 智能制造产线多源异构数据采集与标准化处理技术
4. 工业无线网络在柔性产线的适配应用与稳定性优化
5. 基于工业互联网数据的实训项目开发与课程资源建设
6. 工业设备联网装调技能实训数据采集与评价研发
7. 工业互联网平台教学用轻量化数据展示模块研发
8. 柔性产线数据采集与MES系统实时联动技术研发
细分模块3：数字孪生技术与虚实联动应用
1. 智能柔性产线设备数字孪生建模与实训应用
2. 数字孪生虚实映射实时性优化与数据同步技术
3. 机器人数字孪生虚拟调试与实物联动技术研发
4. 智能装配产线数字孪生系统教学改造与场景拓展
5. 数字孪生系统中操作数据实时映射与可视化展示研究
6. 柔性产线数字孪生故障模拟与技能实操行为数据采集研究
7. 数字孪生系统与智能产线数据闭环优化技术研究
8. 具身智能机器人作业场景数字孪生建模与实训验证
细分模块4：智能制造生产管理系统技术研发
1. MES制造执行系统教学用轻量化模块研发与场景适配
2. MES系统与柔性产线设备数据实时对接技术研发
3. MES协同虚拟仿真系统实训场景拓展研发
4. 智能制造生产管理数据驱动的质量追溯系统研发
5. MES系统工单管理与数据统计模块优化
6. 基于典型工业场景的MES系统与数字孪生融合研发
方向三：工业AI与具身智能
聚焦工业AI与具身智能核心技术攻关与工业场景落地，突出“具身数据、工业AI、自主操控、场景应用”，紧扣多模态融合、模型轻量化、智能应用等核心需求，强化技术落地与教学转化双重导向。
细分模块1：具身数据采集与治理技术研发
1. 工业场景操作行为多模态数据采集优化与数据库建设
2. 工业场景多模态数据分类与标注技术研究及其教学与研发适配
3. 具身智能机器人作业多模态感知数据融合技术研发
4. 工业场景数据质量检测与清洗简易算法研发
5. 具身数据采集方案设计与技能实训场景适配研究
6. 多源具身数据标准化存储与管理模块研发
7. 机器人设备与操作数据联动技术研发与教学转化
8. 具身智能数据采集流程优化
9. 工业场景数据溯源体系研发与教学应用
10. 具身数据资产管理系统教学用轻量化模块研发
11. 典型工业场景数据样本库建设与教学转化
细分模块2：工业AI基础与模型轻量化应用
1. 工业大模型在典型工业场景平台上的轻量化部署与适配研发
2. 真实数据支撑的工业AI通识案例库建设
3. 工业视觉缺陷检测AI模型轻量化应用与实操验证
4. 具身智能场景下小样本AI模型训练方法研发
5. 工业AI模型教学用推理验证平台研发与数据支撑
6. 智能制造场景下AI模型与数据协同优化技术研究
7. 工业AI模型微调方法研发与效果验证
细分模块3：具身智能机器人自主操控技术研发
1. 具身智能机器人遥操与自主操控切换
2. 具身智能机器人作业场景自主操控与数据训练
3. 协作机器人具身智能科研实验平台自主抓取优化
4. 四足机器人自主避障与路径规划AI策略优化
5. 数据驱动的具身智能机器人自主操控反馈优化
6. 移动双臂机器人动态目标追踪与抓取操控
7. 具身智能机器人作业精度的AI优化方法研究
8. 面向工业电控柜操作的具身智能机器人自主操控技术研究
9. 具身智能机器人自主操控故障自修正技术研究
10. 协作机器人柔顺操作与数据融合技术研究
11. 具身智能机器人虚拟仿真训练与真机操控迁移
细分模块4：典型工业场景具身智能应用研发
1. 多模态AI检测与工艺优化
2. 工业传送带周转箱搬运具身智能场景应用优化
3. 产线工位物料精细操作具身智能适配应用
4. 具身智能机器人在工件上下料场景中的应用研究
5. 产品外观视觉检测与不良品分拣具身智能优化
6. 线束/电缆插接具身智能机器人柔顺操作
7. 拣选场景具身智能机器人路径规划优化
8. 具身智能机器人精细零件抓取技术研究
9. 化学实验场景具身智能机器人安全操控
10. 智能合成平台AI路线规划与适配应用
细分模块5：面向工业场景的技能实操评价与教学转化技术研发
1. 基于工业场景的具身智能数据采集与训练场景开发
2. 具身智能系统集成工程师认证标准研究
3. 基于技能实训数据驱动的具身技能评价体系研究



附件1.2
[bookmark: heading_14]新一代智能制造联合实验室建设项目
[bookmark: heading_15]申 报 书
（样表）

	项目名称 
	：
	________________________________

	项目方向
	：
	智能装备
工业互联与数字孪生
工业AI与具身智能

	申报学校
（学校公章）
	：
	________________________________

	项目负责人
	：
	[bookmark: _GoBack]________________________________

	填报日期
	：
	________________________________



教育部职业教育发展中心  珠海格力智能装备有限公司   制
2026年9月
[bookmark: heading_16]
填写要求

一、申报学校须按要求填写相关内容，并对内容真实性负责，封面加盖学校公章。
二、申报表中，如无特殊说明，各项指标数据为“近三年”；“近三年”指2023年9月1日起至2026年8月31日。
三、表中空行不够时可自行添加行；须重点细化项目基础、项目方案、创新特色、预期成果等内容，确保表述可量化、可核查、可验证。
四、项目方向需勾选明确，不得多选。

[bookmark: heading_17]

责任声明

（学校名称）对新一代智能制造联合实验室建设项目的《申报书》及相关佐证材料内容的真实性、准确性负责。学校承诺为项目实施、推进及验收结项提供必要的场地、师资、管理机制等现有条件保障，严格遵守项目管理规定与合作约定，确保项目按期高质量完成。如有弄虚作假，愿承担相应责任并接受相应处理。

特此声明。




	学校名称（学校公章）：

	法定代表人（签名）：



年    月    日
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一、学校基本信息
	学校名称
	
	学校代码
	

	学校地址
	省
	市
	区/县
	

	邮政编码
	
	联系电话
	

	项目负责校领导
	姓名
	
	联系电话
	

	学校性质
	公办    民办
	学校层次
	中职学校
高职专科
职业本科

	举办单位
类型
	部委
省级政府
地市级政府
行业
企业
其他
	举办单位
全称
	

	学校情况
（多选）
	国家“双高计划”建设单位
（仅第一期入选；仅第二期入选；连续两期入选）
省级“双高计划”建设单位
其他院校


	学校开设的相关专业
	 


二、项目团队信息
	项目负责人情况
	姓名
	
	性别
	
	出生年月
	

	
	学历
	
	学位
	
	专业技术职务
	

	
	职业（执业）资格证书
	

	
	现任职务
	

	
	微信号
	
	手机号码
	
	电子邮箱
	

	
	个人简历

	
	简述大学及以上学历、学位授予时间，主要学术任职，主要相关经历（300字以内）。

	
	主要业绩简述

	
	简述近5年主持或参加的相关产教融合项目、取得的标志性成果以及获得奖励和荣誉称号等（300字以内）。


	项目成员情况
	序号
	姓名
	职称/职务
	专业领域
	项目分工

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	


三、项目内容
	申报课题名称
	

	3-1项目的需求调研、内容以及拟解决的关键问题（1000字以内）

	3-2拟采取的研究方案及可行性分析（2000字以内）











































	3-3预期成效及特色创新（500字以内）
结合办学特色或区域产业优势，项目在数据资源、技术研发、教学转化等方面取得的预期成效、标志性成果及特色创新点。



















	3-4 实施计划（500字以内）





















四、项目基础与工作条件
	4-1 依托专业（群）基础 （600字以内）
是否为省级及以上“双高计划”专业群/建设单位，产教融合、实训基地、教师教学（科研）创新团队情况等。 
 



 












	4-2 工作条件（600字以内）
包括开展本课题已具备的软硬件设备、场地、团队、管理体制机制等，以及在现有基础上按照预期目标的投入规划、尚缺少的实践条件和解决措施等。 


 












	4-3 研究条件（500字以内）
与本项目相关的研究工作积累和已取得的研究工作成绩。 
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